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^4) Machine a recolter des tomates. 



^7) L'invention concerne une machine ^ recolter des tomates, 
comportant un tambour de ramassage operant h la fapon d'un 
peigne et comportant des doigts ^lastiques. un disposltif de 
transfert un ventilateur et une bande coilectrice pour les 
tomates s6par§es. 

11 est pr^vu en arri^re du tambour de ramassage 1 et en 
avant du dispositif de transfert 4 un arbre de ramassage 6 
entrain^, d arStes multiples, s'adaptant au profil du sol et qui 
est mont^ daris des semelles 3 en forme de corn, ouvrant des 
«'ilons et fix^es des deux cdt^s sur le chassis 2 de I'unitd de 
ncssage. tandis qull est pr§vu en arriSre du dispositif de 
isfert 4 un dispositif de separation de tiges et de tomates d 
XX Stages, au moins la partie infdrieure de ce dispositif ^tant 
•inc6e comme une bande de criblage mobile 7. 
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La presente, invention concerne une machine a 
recolter des tomates operant a la fa<;on d'un^peigne de. 
maniere a ramasser en une seule operation des tomates ayant 
pousse.en rangees ou en planches sur un champ de culture. 

Pour une recolte ■ automatique des tomates, on 
connait ^une serie de types de machines, qui fonctionnent 
essentiellement comme decrit dans le brevet US 3 390 768 : 
leurs dispositifs de coupe sectionnent les tiges des pieds 
de tomates en dessous de la surface du sol, son dispositif 
de ramassage les souleve e't assure leur transfert dans le 
dispositif de separation de recolte. Les dispositifs de 
separation de recolte accelerent les tiges sectionnees de 
maniere que, sous I'effet de la force d ' inertie emmagasinee 
dans . les tomates , la separation s'effectue correctement , 
c'est-a-dire que les tomates.se detachent. On connait 
differents modes de realisation de ces dispositifs, comme 
par exemple des dispositifs comportant des bafres de 
secouage, des chaines de secouage ou bien une paire de 
rouleaux en caoutchouc tournant I'un par rapport a 1» autre. 
Les tomates separees sont transferees au moyen d'une bande 
transporteuse jusque dans un vehicule se deplaqrant a cote 
de la machine a recolter. Ces machines deplacent - du fait 
que leur dispositif de coupe opere en dessous de la surface 
du sol - une grande quantite de terre, elles la soulevent 
et elles l^entrainent sur le dispositif de ramassage. En 
consequence, ces dispositifs de coupe necessitent des meca- 
nismes d • entrainement de grande puissance et par consequent 
de gros frais de construction. La grande quantite de terre, 
qui produit en partie un encrassement de la recolte, a une 
influence perturbatrice sur la qualite du travail. 

Pour la recolte d'autres produits agricoles, 
on connait des machines a recolter comportant des tambours 
de peignage, qui sont constitues d'apres le brevet HU- 
171 486 d*un tambour de ramassage comportant des doigts 
en matiere plastique elastique ou en caoutchouc et une 
grille de ramassage ou bien, conformement au brevet HU- 
156 628 et au brevet DE- 2 041 093, d*un tambour de 
ramassage comportant des doigts de ramassage en acier et une 
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plaque def lectrice ou une bande transporteuse . Ces machines 
ne conviennent cependant pas pour . recolter. des tomates car- 
les doigts en acier en forme de peignes endommagent les 
J tomates alors que / dans le cas de la realisation comportant ; 
5 des doigts en matiere plastique et en caoutchouc, la grille . 
de ramassage est bouchee par les tiges de tomates. 

Les dispositifs de separation des machines 
a recolter les tomates de types connus - independamment 
de la conception avec la paire de rouleaux en caoutchouc - 
10 produisent un mouvement alternatif de va-et-vient, de sorte 
que la majeure partie-des besoins en puissance de leur 
mecanisme d ' entrainement est utilisee pour 1 • acceleration 
des composants de. la structure. Les dispositifs de separa- 
tion a mouvement alternatif possedent un roauvais rendement 
15 energetique, et en outre la production du mouvement alterna- 
tif correspond egalement a une solution tres def avorable 
du point de vue du poids et de la construction. 

La consommation de puissance dans les disposi- 
tife de separation comportant des paires de rouleaux en 
20 caoutchouc est evidemment plus favorable, les tiges section- 
nees doivent cependant egalement dans cette solution etre 
accelerees a un degre necessaire pour la separation des 
tomates. Un autre inconvenient consiste en ce que ce dispo- 
sitif , par suite de la forte usure des rouleaux en caoutchouc 
25 qui est provoquee essentiellement par les mauvaises herbes 
comportant des tiges ligneuses, doit etre remplace tres 
f requemment . 

L* invention a en consequence pour objet de 
reduire le degre de deplacement dans le sol et la consomma- 

30 ' tion de puissance du dispositif de separation de fruits dans 
des machines a recolter des tomates tout en augmentant leur 
securite de f onctionnement . 

Le probleme pose est resolu conf ormement a 
1* invention, dans le cas d'une machine a recolter des 

35 tomates, qui est pourvue d'un tambour de ramassage operant 
a la fa^on d*un peigne et comportant des doigts elastiques, 
d»un dispositif de transfert, d*un ventilateur et d»une 
bande collectrice des tomates separees, en ce qu'il est 
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prevu en arriere du tambour, de ramassage et en avant du 
dispositif de transfert un arbre de ramassage entraine, . ' 
s*ac3aptant au profil:du sol, a aretes multiples .et qui est 
monte dans des\ semel les en forme de coin , . produisant une 
ouyerture des sillons et fixees des deux cotes sur le ,V ; 
chassis du dispositif de . ramassage , tandis qu'il est prevu 
en arriere du dispositif de transfert un dispositif de 
separation de tiges et de tomates qui est pourvu de deux - 
etages, au moins la partie inferieure de ce dispositif 
etant agencee comme une bande .de criblage mobile. 

Le dispositif de transfert se compose avanta 
geusement d ' au moins un transporteur a barreaux. 

Selon 1 'invention , il est avantageux que la . 
partie super i'eure du dispositif de "separation de tiges et ' 
de tomates soit egalement realisee sous la forme d*une 
bande de criblage mobile. 

Cependant il est egalement possible conforme 
ment a I'invention que la partie superieure du dispositif 
de separation de tiges et de tomates se compose d ' au moins 
un tambour rotatif pourvu de doigts rigides ou elastiques. 

D ' autres caracteristiques et avant ages de 
I'invention seront mis en evidence dans la suite de la 
description, donnee a titre d'exemple non limitatif , en 
reference aux dessins annexes dans lesquels : 
la figure 1 est une representation schematique en vue 
laterale de la machine a recolter des tomates conforme a 
1 ' invention, et 

la figure 2 represente en vue laterale une variante du 
dispositif de sectionnement de tiges et de tomates de la 
machine a recolter les tomates conforme a 1* invention. 

La machine a recolter des tomates conforme a 
1* invention et representee sur la figure -1 comporte un 
tambour de ramassage 1 operant a la fa<;on d'un peigne, qui 
est entraine en rotation dans le sens de la fleche et qui 
ramasse les tomates sur toute.la largeur de f onctionnement 
de la machine en vue d ' assurer leur evacuation - vers 1 ' arrie 
re. Les doigts, agences en forme de-peigne,du tambour de . 
ramassage 1 sont constitues d*une matiere plastique d'une 
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rigidite.. telle que . les doigts n • endommagent -pas les tomates 
par effet de-rebondissement pendant ie ramassage a . la faq:on 
d'un peigne. 

.-; Le tambour de ramassage 1 est monte sur le. 

chassis 2 de I'unitede ramassage, qui est a son tour monte 
sur le chassis ..pulncipal de la machine. Egalement les palier 
diiun-aicbre; ?e •raiaassage 6 a aretes multiples, entraine en 
.rotation-ef s'adaptant au profil du sol, sont montes dans 
le chassis 2 de I'unite de ramassage, I'arbre 6 etant 
protege par des semelles 3 en forme de coins. Le sens de 
rotation de I'arbre de ramassage 6 est indique par une 
fleche. La fonction de cet arbre de ramassage 6 est d'une 
part de transporter les tomates separees par le tambour de. 
ramassage 1 ou bien qui sont tombees precedemment sur le 
15 sol jusqu'a un dispositif de transfert 4 et d'autre part 
de degager la surface du isol pour- I'unite de ramassage. 
L' arbre de ramassage entraine 6 reste naturellement r- du 
fait de sa forme avantageuse de section droite et de son 
diametre - sur la surface du sol et il suit par consequent 
ses inegalites dans une direction longitudinale . 

L' arbre de ramassage 6 souleve une partie 
des tiges qui ont deja subi un peignage et il les transports 
sur une premiere bande transporteuse du dispositif de 
transfert 4, qui est avantageusement agence comme un 
25 transporteur a barreaux, tandis que 1' autre partie des 
tiges restent sur le champ. 

Lies tomates et les parties de tiges ainsi 
entrainees sont transportees a partir de la premiere bande 
transporteuse, au moyen d'une autre bande transporteuse du 
dispositif de transfert 4, entre des bandes de criblage 7 
mobiles et disposees I'une au-dessus de'l'autre de fa?on a 
former un dispositif de separation de tiges et de tomates 
a deux stages. 

Entre la seconde bande transporteuse et la 
35 bande de criblage superieure mobile 7 est avantageusement 
forme un intervalle destine a laisser passer, les tomates 
liberees. Les tomates qui n'ont pas passe dans cet intervalle 
tombent au travers des bandes de criblage 7 sur une bande 
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collectrice placee perpendiculairement eri dessous. 

Les tomates qui sont passees dans I'intervalle 
existant entre la seconde bande transporteuse et la bande 
de criblage superieure 7 sont amenees par. la bande de 
criblage inferieure 7 su'r la bande collectrice. Les tiges 

du fait qu*elles ne peuvent passer dans aucun des 
intervalies ,par suite c3e leurs dimensions - sortent a 
I'arriere de la machine sur une des bandes de criblage 7 
et tombent sur le champ. Les crasses iegeres sont propulsees 
vers I'arriere egalement sur le champ au moyen d'un venti- 
lateur • 

^r la figure 2, on a represente une autre - 
variante du dispositif de separation de tiges et de tomates. 
Les tomates provenant de la seconde bande transporteuse 
peuvent dans ce cas passer entre les doigts des tambours 
tournants 8, qui remplacent la bande de criblage superieure 
7 pour arriversur la bande de criblage inferieure 7 et 
ensuite. sur la bande collectrice. Les tiges sont guidees 
vers I'arriere par les tambours rotatifs pourvus de doigts 
et elles arrivent ensuite sur le champ qui vient d'etre 
recolte. 

La masse de la machine a recolter les tomates 
selon I'invention, remorquee par un tracteur, s'eleve seule- 
ment a environ 35 % de la masse des machines a recolter 
fabriquees en serie jusqu^a maintenant . Pour un meme poids 
de tomates recoltees, la consommation d'energie ne s'eleve 
qu'a un tiers des machines utilisees par le passe. Un autre 
avantage consiste dans la meilleure qualite du travail, 
due en premier lieu a la diminution de 1 ' encrassement du 
produit recolte par la terre. 

L'unite de ramassage et le dispositif de 
separation de fruits de la machine a recolter des tomates 
conforme a !• invention sont insensibles dans une large 
mesure a 1' influence des mauvaises herbes. ' 
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REVENDICATIONS . ^ - 
Machine a recolter des tomates, comportant . 
un tambour de ramassage operant a la f a<?on . d * uh * peigne et 
comportant des doigts elastiques, un dispositif de transfert, 
•5 . ■ un ventilateur et une bande collectrice pour les tomates/. - 
separees, caracterisee en ce qu'il est prevu en arriere 
du tambour de ramassage (1) et en avant du dispositif de 
transfert (4) un arbre de ramassage (6) entraine, a aretes 
multiples, s*adaptant aii profil du sol et qui est mont6 dans 
10 des semelles (3) en forme de coin, - ouvrant des sillons et 
fixees des deux cotes sur le chassis (2) de I'unite de 
ramassage, tandis qu*il est prevu en arriere du dispositif 
de transfert (4) un dispositif de separation de tiges et 
. de tomates a deux etages, au moins la partie inferieure 
15 de ce dispositif etant agencee comme une bande de criblage 
mobile (7) . . 

2. Machine a recolter des tomates selon la reven- 

dication 1, caracterisee en ce que le dispositif de transfert 
(4) se compose d»au moins un transporteur a barreaux. 
20 3. Machine a recolter des tomates selon une des 

revendicationi 1 ou 2, caracterisee en ce que la partie 
superieure du dispositif de separation de tiges et de toma- 
tes est agencee egalement comme une bande de criblage mobile 
(7). . 

25 4, Machine a recolter des tomates selon une des 

revendications 1 ou 2, caracterisee en ce que la partie 
superieure du dispositif de separation de tiges et de tomates 
se compose d'au moins un tambour rotatif (8) pourvu de 
doigts rigides ou elastiques. 



